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BUS I2C Présentation genérale

| nter connection de plusieurs
circuitsintégréesal'intérieur
d'un méme apparel

L es infor mations sont
échangées sur deux lignes
plusuneligne de masse

MICRO- LCD STATIC
CONTROLLER DRIVER RAM OR
A EEPROM

=L = e
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ARRAY ADC

Vitesse 100 KHz al'origine
400 KHz ensuite
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BUS I2C Présentation genérale

BUSCSMA/CD

Carrier Sense Multiple Accesswith Collision Avoidance

=> Bus Multi maitre

=> Processus d'anti collision

=> Synchronisation sur le périphérique
le plus lent

MICRO-

T
g

=> Un composant peut étre successivement
Maitre ou esclave dans un réseau
multl maitre
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BUS I12C Couche physique

vcc  Topologie génerale

RP RP

Rs Rs Rs Rs

SCL : ligned'horloge
SCA : lignededonnée

Vitesse 100 KHz al'origine
400 KHz ensuite
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BUS 12C Couche physique

Dimensonnement deRP et RS

Choix deRP:
minimum 1,7 K
maximum calculé pour assurer letemps
de monteeinférieur a1l uS (300nS)
A

90, SDA ou SCL

10%

Ips 3vons)

1:risze = 22 Rp CTotale

Coqe => SOMmMe des capacités présentes sur chaque
entr ée sortie (20pF max) et
capacité du cable (100pF/m)

Exemple:

Calcul deRp avec 1,75m deliaison et 6 circuits
connectés avec une capacitéd'entréede 7 pF

RP =

RS => résistance série protection contre les parasites
RS=150W
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BUS I2C Fonctionnement

BUSCSMA/CD

Carrier Sense Multiple Access with Collision Avoidance
Maitre: prend |'initiative d'un échange
Esclave : répond a un échange

L ecture: lesdonnées sont lues depuis
la sour ce sélectionnée

Ecriture: lesdonnées sont écrites dans
la cible sdlectionnée

Esclave
= — — F"__ﬂ
Eﬁgl ave - ESRoun
Esclave Maitre
S Rouen e R
s o T et ST

Maitre
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BUS I2C Fonctionnement

BUSCSMA/CD

Carrier Sense Multiple Access with Collision Avoidance
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BUS I2C Fonctionnement
Gestion d'un conflit :

: Deux maitres parlent
Maitre en méme temps
Em'l'ﬂﬂl.l_Eﬂ O DRIVER

| B
= _J—O:J—

Maitre
Maitre
A O EEPROM
= _!:VO =&
- =y ]j
GATE g@%ﬂ.ﬁm 1
Maitre
Maitre
A O EEPROM
= L _tVO =i
Lavaleur Oest prioritaire
Lemaitrenon prioritaire MCRO. e
S efface —
Maitre=>ESCLAVE
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BUS I2C Protocole

Format del'échange

SDA C -'-nl-.li:i--n J._Lu I: i Cemdition
de debul i i de fin
-_\ dachangy / b 1\’{,.-' \ Fewhangelf
.\ “‘ '\“ J>{\'- .';Ik'-\. .Ill F /
| -
scL® -
VAN /NSNS
\ / >
As | dus o
4 A

e premier octet envoye contient
|'adresse de |'esclave appele et |e
sens du transfert R/W

\_ Y,
Adresse des esclaves::

Composant Adresse

PCF8574 0100A2A1A0 |nterface /O 8 bits

PCF8573 11010A1A0 Horloge calendrier

PCF8591 1001A2A1A0 Convertisseur

A/N N/A
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BUS I2C Protocole

Transfert du maitre vers|'esclave:

1 octet 1 octet

/ l \ ..............................
Maitre | Start [Adresse esclave|R/W Data Data Stop

I T By R

write
.......................................................................................................... rver]
Eedave Aol i /Acal
v v v
Attente Attente Attente
du maitre du maitre du maitre

Acq == SDA niveau bas

Transfert del'esclave versle maitre:

1 octet
/ l \ ----------------------------------------------
Maitre | Start |Adresse esclave| R/W Acq /ACQ|Stop
i e L
Read
Esclave Acq |Data Data
v \_I_/ \_I_/
Attente 1 octet 1 octet
A —_— s:)A nlveau bas du maitre Attente Attente
cq == del'esclave del'esclave
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